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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST Wwymagania dotycge wykonania i odbioru robot
przygotowawczych zwezanych z wykonaniem wszelkiego rodzaju rozbiéretamach projektu
»Remont sal lekcyjnych wZespole Szkot Licealno-Techniczroh i Zespole Szkét Ponadgimnazjalnych Nr 2 w
Kluczborku ™.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jakad@t przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot ohjtych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z rozbiérkami.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, do ustaenilnspektorem
Nadzoru Inwstorskiego

2.2. Materiaty pochodace z rozbiorki

Wszystkie materialy pochodee z rozbiérek $ materiatami Wykonawcy i podlegajvywiezieniu i utylizaciji
na koszt Wykonawcy. Przsto maksymaln odlegta¢ wywozenia do 5 km.

Wykonawca ma obowkzek przedstawi Zamawiajcemu karty odpadéw zgodnie z prawem ochrony
srodowiska z utylizacji wszystkich materiatéw pochgclch z rozbiérek.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Wykonawca robdt mee zastosowadowolny sprzt.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwizanych z rozhiérk moze by wykorzystany sprg podany poniej, lub inny
zaakceptowany przezayniera:
- tadowarki,
— samochody ezarowe, samowytadowcze
- samochody dostawcze
— mioty elektryczne,
- pity mechaniczne, spalinowe
- drabiny

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Wykonawca rob6t me zastosowsadowolnesrodki transportu.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mana przewozi dowolnym srodkiem transportu na odledgid do 5 km na miejskie
wysypiskosmieci lub te w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Remont sal lekcyjnych w Zespole Szkot Licealno-
Technicznych i Zespole Szkoét Ponadgimnazjalnych Nir
2 w Kluczborku




IST-01 Roboty rozbiérkowe 3|

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét do ustalenia z ktspem Nadzoru Inwestorskiego.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obiektu obejmujisunecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w dokumentacji projektowej, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji intaeyracyjnej lub/i rozbiérkowej, tynier maze
polect Wykonawcy sporzdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie dloey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mina wykonywa mechanicznie lub ecznie w sposob ok&tony w ST lub przez
Inzyniera.

Nalezy dokona& oczyszczenia rozebranych elementéw (z zaprawy, kawatkétono, izolacji itp.) i ich
posortowania.

Wszystkie elementy midiwe do powtdérnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniagzinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie sfagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staje wlkasndicia Wykonawcy, powinny by usungte na miejsce
uzgodnione z laynierem.

Roboty rozbiérkowe elementéw konstrukcyjnych mgleze szczegolna uwagwykonugc niezigdne
zabezpieczenia wynikage z dokumentacji projektowej lub dokumentacji rozbioériepwWykonawca podczas
wykonywania powinien zachowa&zczegola uwag;.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompletciowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Jednostki obmiarowe naie przyjmowa zgodnie z formularzem wyceny robét (przedmiareboth
Spos6b obmierzania poszczego6lnych robézyngrzyjmowa zgodnie z pozycjami katalogowymi opisanymi
w formularzu wyceny (przedmiarze robot).

7.2. Jednostka obmiarowa
Wszystkie roboty zwjzane z rozbiérkami, ktdregsobmierzane obmierzagsiv m2, mb, szt. elementéw
rozbieranych. Pozostate roboty rozbiorkowe nigteiw przedmiarze robét a wynikgje z dokumentacji technicznej
nie § osobno obmierzane i przyjmuje sie g wliczone w wykonanie rob6t podstawowych.
8. ODBIOR ROBOT
Odbidr rob6t powinien obejmowasprawdzenie wykonania robét rozbiérkowych poszczegdinyc
elementow jak rowniew ilosciach przygtych w przedmiarach robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Zgodnie ze Specyfikagjlstotnych Warunkéw Zaméwienia Zamawjaggo. Zamawiacy okreslot sposob
ptatndici w SIWZ do udzielenia zméwienia publicznego.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena jednostki obmiarowej wykonania rob6t obejmuje:

- Rozbiérka elementéw wskazanych w dokunwgnta

9.2.1.
- Roboty pomocnicze niegtine do wykonania robot podstawowych, w tym m.itoty zabezpieczage,

- Rusztowania i inne
- Wywoz i utylizacg gruzu i odpadow wraz z optatami sktadowiskowymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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